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 FG!!�C��H�	C����������� I�JF���CFG���ก��!��!�K���LK��%�J��LM!���L�������K����ก��M��NO� 
%��HPQ������M�%��H� �� �� RNM�� ����NM�Hก��!�กก��H�������
���กH�L�� �����!���LOHFS�ก��	NกT�����
HFS�IFI�J�
�%���ก��!���U���CC�V%��H�L��HQWM
KกJFG���ก��!��!�K��HFS���CC�LMHFS�����X����ก��
!��ก��� 
IF RNM���C������LOHFS�ก���U�H��
��O��
�ก��	NกT�����HFS�IFI�J����J��H����� HกLM��ก�C
FG���ก��!��H�J����ก��H����V (Vehicle Routing Problem - VRP) ��� ����ก�����U��
C ก��!��H�J����
�U����C�V%��H�L����H�	C����������� �LM�U�H��
ก��กU����!����C-� ���กH�L����J�
���J
�ก�C����
���K� ��
�F����ก���กH�L���
�K� ��%��H�L���LM��CC��ก�������O���C����J
�^�H�J������ก��H����VK��
�����H
L��
WM�_ �LMHกLM���J
� K��KกJFG���ก��!��H�J����ก��H����V%����JH����� Best Routing �
�
%F�Kก�� ArcGIS Network Analyst ��F����ก����J HQWM
���Kh�!��ก��H�J�����U����C�V%��H�L����J�L����
H������ 
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1.��3��-"����������$ 
 FG!!�C��F��H�	I��I�JF���CFG���ก��!��!�K���LK��%�J��LM!���L�������K����ก��M��NO� %��HPQ�� 
����M�%��H� �� �� RNM�� ����NM�Hก��!�กก��H�������
���กH�L�� !�ก����H!�������J��H	�TXก�!K�������

� �����H�i��
������J %��HPQ��
U�H�
������  RNM�VW
I�J� �HFS�	^���ก�������J��H	�TXก�!K��ก��	NกT� 
!N��U���J�L%��H�L��HFS�!U������ก !�ก������QC� ���H��
U�H�
������ �L!U����%��H�L�� 110 %�� RNM���ก
�LM�����!����������� %��
�^ ��H��H�	C����������� !U���� 42 %�� ��Fj Q.	. 2548 �L!U������กH�L�� 
53,137 �� K��Fj Q.	. 2551 !U���� 56,794 �� %���L
����ก��HQ�M��NO��J
��� 2.24 � 
Fj����̂F�LM 1 K��!�ก
������ĥJFk��
�C���H����
�%��Q��C���������������K��%��Q��C�������� F��!U�Fj Q.	. 2548-2550 
QC� �ĥJFk���LMI�J��CC��H!iCK��H�L��L�����กHFS�
����C��NM�Hก��!�ก
�C���H���H�WM
���!�กก����� �VN��J
��� 
41.27 �
�ก��C��H!iC��O����%��HP�LM�� 
Fj   %��HFS���กH�L��-��ก	NกT��J
��� 29.95 K��HQ�M��NO�HFS��J
�
�� 31.02 ��Fj Q.	. 2550 ����̂F�LM 2 RNM���H������ก��ก��F���C
�C���H����
���กH�L��-��ก	NกT�Hก��!�กก��
��J�V!�ก��������VN��J
��� 73 
��H�WM
���!�ก�����กH�L��HFS�ĥJ��C�LMH
� ��W
!�กก����C�LM�
�ĥJFก��
�K� 
I� �Lก��������ก������ 



 

 
 

�̂F�LM 1: K���!U������กH�L����H��H�	C����������� ��O�K� Fj Q.	. 2548-2551 
 

 
 

�̂F�LM 2:K���!U����ĥJI�J��CC��H!iCK��H�L��L���!�ก
�C���H���ก����� ��� 
.������  ��O�K� Fj Q.	. 2548-2550 
      

 !�กK��%�J�K��
����ก��HQ�M��
���กH�L����H��H�	C����������� ���� ��Fj Q.	. 2548-2551 RNM�
HQ�M��NO�
� ��� 
H�WM
�K��!�ก�V���������ĥJFk��
�C���H��� QC� ���กH�L���L����H�LM��� 
ก��F���C
�C���H���
!�กก����� �
� ����ก%��HPQ��!�กก����J�V!�ก�������� �����O��V%��H�L��!N�HFS�K�����
Lก
� ����NM���
ก��������H�LM����ก��Hก��
�C���H����
���กH�L�� RNM���C������LOHFS�ก���U�H��
��O��
�ก��	NกT�����
HFS�IFI�J����J��H����� HกLM��ก�CFG���ก��!��H�J����ก��H����V (Vehicle Routing Problem - VRP) ��
� ����ก�����U��
C%����JH����� Best Routing �
�%F�Kก�� ArcGIS Network Analyst ��F����ก����J 
HQWM
���Kh�!��ก��H�J�����U����C�V%��H�L����J�L����H������ก�C�̂FKCCก��H����V %����JQWO��LMH�	C��
���������  
.������  !. �����HFS�ก��L	NกT�  
 

2.��������
���
&-"��4�5�,67
8�
  
 2.1. ��DLก��KกJFG���ก��H����V  
 FG���ก��!��ก��ก����� �K��%�!����ก��HFS�FG���ก���������!�LM�L����R�CRJ
� �U��
C�
�ก��
�������!�LM�L�LM��� ����VN� ก���LF�����D���Q�̂���� h�กU�I��̂���� ��W
� ���J! ����ก���U�H���ก���J
��LM��� 
FG���ก��!���V��C-� ���กH�L�� !��HFS�FG���ก��!��H�J�����U����C���Q���� (Vehicle Routing Problem  
: VRP) RNM�HFS�FG����LM�U������ก��!��ก���J��%�!����ก��
� ����NM� �U����C�̂FKCCFG���H�J����ก��H����V
KCC VRP %����M�IFK�J��L��DLก��KกJFG���H�J����ก��H����V 4 F��H�������กT���
��U��
C�LMKกJI�I�J
����LO (�ก�, 2548) 

1. H�����ก�����U��
C�J����DLก�������H�W
ก�LMH�������LM��� (Optimization Method)  
2. H�����ก�����U��
C�J����DLp�������ก�� (Heuristic Method) 



 

3. ��DLก���J����U��
CKCCH���p�������ก�� (Meta-Heuristic Method) 
4. ก��!U��
�H���ก���� (Simulation)  

 %��K� ����DL!��L�J
�L�J
H�L�K�ก� ��ก��IF�NO�
�^ ก�CĥJ��J���!�H�W
ก�rTsL���U�����J��� 
 2.2. ��CC�����H�	�^��	����� (Geographic Information Systems : GIS) (�����, 2547)  
 ��CC�����H�	�^��	����� �W
 ��CC�
�Q��H�
�� RNM�F��ก
C�J�� p����K���K��R
uK����LM��J��ก��
!��HกiCK��F�����h��J
�^�ก��uvก (Graphic data) ��W
�J
�^������กT�� (Attribute data) ��J
�^ ����CC
X���J
�^�H���H�� (Digital database) K���L�����กT����ก�����RJ
� (Overlay) �J
�^�Kh��LM HQWM
��H������
K��K���h�

ก����O����̂F�
�Kh��LMก��uvกK���J
�^�F��ก
C� �� _ 
�!ก� ��I�J� ���CC�����H�	
�^��	�����V^กQ�y���NO���HQWM
��JHFS�H��WM
��W
�LM�LF�����D���Q��ก��HกiC��C����J
�^�H���QWO��LM�LM�LF�����
��ก�LM��C���!�กK�� �� �� _  %��ก��H�WM
�%��K��h��h����J
�^���O��J
�^�H���QWO��LMK���J
�^�H���C����� 
�LMHกiCI�J��X���J
�^� RNM������V���KF�� KกJI�K����H������ K���h�ก����H������K��ก���U�H��
�J
�^�
��������J
�ก���
�ĥJ��J �U���JH�i�����K���������Q��D��J��QWO��LM�
��J
�^� RNM��L� ��� ����JHก������H�J��!
FG���K��F��ก
Cก���������!  
 �J
�^������H�	����^��	�����F��ก
C�J���J
�^�ก��uvก (Graphic data) K���J
�^������กT�� 
(Attribute data) V^ก!����C���I�J����กT��X���J
�^�����^��	����� (Geographic database) RNM�X���J
�^��LO
HFS�K�� �HกiC�J
�^�H����U�K�� � �U���J��LMHFS�KCC!U��
�K� �����!��� (Model of Reality)  
 GIS !�HกLM���J
�ก�C�J
�^�����^��	����� 3 �����J��ก�� �W
  

• �J
�^�!�� (point) F��ก
C�J��� �Q�ก�� XY ��NM��̂  ��CI�J� �HFS��̂FKCC�
��J
�^�H����U�K�� ��LM
I� �L���� (Zero dimensional objects) �LHQL���U�K�� ���QWO��LMK� I� �L���������W
������� 
H� � !��!
��V��C-� ���กH�L�� 

• �J
�^�H�J� (line) F��ก
C�J��� �Q�ก�� XY �
�!��H��M��J�K��� �Q�ก�� XY �
�!����O���� HFS�ก��
H�WM
�� 
!��
� ���J
� 2 !���NO�IF ��JH�J�K������V��LM�LHQL����NM����� (One dimension) �W
 �L
�U�K�� ���QWO��LM �������K� I� �L����ก�J�� H� � V�� 

• �J
�^�QWO��LM (Area or Polygon) F��ก
C�J��� �Q�ก�� XY �����NM� RNM�!��H��M��J�!�HFS�!��H�L�� 
ก�C!����O���� ��JK���K�����V��LM�L�
����� (Two-dimensional spatial objects) �W
 �L��O��U�K�� � 
�������K������ก�J�� H� � QWO��LMH��H�	C�����������  

 2.3 ก����H������%���� �� (Network Analysis) (��HQ��, 2552) 
��CC�����H�	�^��	������L� ���LM��J��ก����H������%���� ��ก����� ��LMH�L�ก� � Transportation GIS 

��W
 GIS-T %����JH��WM
��W
�LMH�L�ก� � ก����H������%���� �� (Network Analysis)  
%F�Kก��%���� �� HFS�%F�Kก���LM��J��ก��C�����!��ก��ก��I��H�L���
����Q��ก�����CC%���� ��

����� �� _ RNM������V��J%F�Kก��%���� ��HQWM
��J��KCC!U��
�ก��H��WM
��LM�
���M�� �� _ �����%���� ��
I�J�����JH�WM
�I��LM�U���JHก��F�����D���Q��ก�LM��� ��JH����J
��LM�����W
�̂�H�L����� ������J
��LM���K����
H�J�����LMH�������LM������� ��!��H��M��J�K��!������J���LMกU������JI�J �J
�^��LM��J��%F�Kก��%���� �� H� � 
H��� ������� H�WM
�Lก���� �J
�^�H�� ��LO!������V!U��
�ก��H��WM
��LM�
���M�� �� _ �����JH�WM
�I��LM� ��ก��
I�J H� � ก����� ���W
ก��H��������� ��H����LMก��!��!������� ��W
HC�C�� HQWM
��H�J�����LM�����V
H������I�JH�i��LM����U����CK� ���V��ก���� (ESRI, 2010) 



 

ก����H������%���� �� (Network Analysis) HFS�ก����H�������J
�^�%���U�H
�
���F��ก
C�
�%���� ��
�LMF��ก�
�^ ��QWO��LM!�������J��ก����J��KCC!U��
�%���� �� (Network Model) H� � KCC!U��
�ก��H��WM
��LM
�
����Q����C�H�J���������� RNM�H�WM
��J��Kh��LM%���� ��K��X���J
�^��LMHกLM���J
�K�J� กi�����V��J
%F�Kก��%���� ����ก����H������ก�����J�����Q��ก���W
ก�� ��� HQWM
กU����QWO��LM��W
�
CH��ก��C��ก�� 
(Allocate) �
�	^���ก��� (Center) %���L���V�F������HQWM
 ก��F�����ก��F��������V��LM���J�� ก��!�����
���Q��ก�K��ก��H�W
กH�J�����LM�L�LM��� 

Network Analysis I�J
�	�����กก��QWO�X���������	������LM��J��ก����H�������J
�^�������ก��
�rTsL Operation Research %����H�������� optimization ��W
� ��LMH�������LM�����ก��H������ RNM�
�	��
%�����J���
�%���� �� (network) RNM�F��ก
CIF�J�� %��� (Node) K��H�J�%���� �� (Arc) %���U�%���� �� 
�W
 %��� (Node) ���LM�LOกU����HFS�!�� (Point) K���U�K�� ��LM��O��
��V���LM!�IFVN�K��
�	��H�J�%���� �� 
(Arc/Line) ����JK�� H� � V�� ����VIuu�� ����VIu K���Lก��กU����� ��OU����ก��%F�Kก�� �W
 Cost 
����JK�� H� � � ����L��ก��H������ � ����������ก��H������ HFS��J� RNM������V�U���F����ก����J��ก��
!��� �����J� ��W
ก��H��WM
��LM�
����Q��ก����T�� RNM��LK�����ก��F����ก��I�J 4 F��H�i� ����LO 

1. ก����H�J���� (Best Routing)  
2. ก������M�
U������������ก�LM�ก�J�LM��� (Closet Facility) 
3. ก����QWO��LM��ก����JC��ก�� (Service Area) 
4. ก����� �H����กR�� ���J! ���LMHก������ ��!��H��M��J�K��!������F��������_ (Origin-

Destination Cost Matrix) 
���LM�LO��JH������J��ก����H�J���� (Best Routing) RNM�ĥJ	NกT������VกU����ก��H��WM
��LM!�ก!����NM�

IF���!��
WM� _ I�J%�������V��H������h���QD� (Cost) HFS���������LM��O��LM�����W
HFS�����H����LM�J
��LM��� 
IF���!���LMกU����� �� _ I�JKก  !��Q�ก����������J� !��Q�ก��CJ���
���กH�L�� !��Q�ก��%��H�L���LM�J
�H������
%���V����IF���!������H�� ���O� RNM������V��H������h���QD�I�J ����LO 

• ��H��������H�J�����LM��O��LM��� ���̂FKCCก��H��WM
��LMK� �����O� 
• ��H��������H�J�����LM�L�LM���%��Q�!����VN�� ��H���K������H����LM�J
�IF���!������� ��_I�J 
• ��H������H�J����!�ก!����NM�IF���!��� �� _ K�������V��h���QD�I�J����H�J���� 
• ��H����������H�����ก��H������ Q�J
���J�� ��K�����	���ก��H�������LM�L�����H
L��K���

� ��������K��H��� ��	�����ก��H�������LMHFS�Kh��LM�����VF��C������ ��Kh��LMKCC   
I�����ก 

• ���Kh�ก��H������%��ก��!���U���C��ก��H������IF���F������� �� _ %��กU����H�����
ก��

กH������ K��H�����ก��K��Q�กK� ��!�� K�J��U��������H�����ก��H��������� 

 ก����H�J�����LMH�������J��%F�Kก��ก����H������%���� �� (Network Analysis)  ��J���กก��
QWO�X���������	������J����O��
���DL (Algorithm) QWO�X���
� E.W.Dijkstra (Dijkstra�s Algorithm) HQWM

HFS�ก�������������O���� (shortest-path-tree) %��KC �HFS� 2 ��O��
� �W
 ��O�K�กHFS�ก����H�J�����LM��O�
�LM���K����O��LM�
�HFS�ก��KกJH�J����KCC�U���C��O�HQWM
HQ�M�F�����D���Q��J���H�i���M��NO� RNM�HFS�ก���U�H
�
�rTsLก��u����JK��!U��
�Kh��LM%����Jก��u ��W
KF��Kh��LMHFS�ก��uH���H�LM��I� ����
��LM��C���	��� 
K�������V��C��V����Q�������Q��D����� �����V���IF��ก��u ��ก��L�
�ก��กU����H�J����H����V !�
กU������J!��� 
 (Nodes) K���U�K�� �F�����C-� �K��H�J� (Arcs) K��V���LMH�WM
����� ��!��K� ��!�� %��



 

กU��������������� ��!��� 
HFS����H����IF��H�J�ก��u K��H�L�กก��u�LM�L��กT�����ก� ��� � ก��u�LM
กU�����OU����ก (Weighted graph) %����M�IF� ��LMกU������Jก�CH�J���ก��u
�!K��� � ��J! �� ������� 
��W
H��� RNM�HFS�!U����!����LMI� HFS��C !�ก�̂��  
   %���� �� G = {V,E}  
   H�WM
 V(G) �W
 HR��
�!��� 
 (Nodes) ��ก��u G  
   K�� E(G) �W
 HR��
�H�J� (Arcs) ��ก��u G  
   duv ��JK����������
�H�J� ( ) Evu ε,  
 ��O��
���DL�
� Dijkstra !���Jก�CH�J�ก��uI� ����
��LM��C���	��� %���LM�OU����ก�
���กH�J�!��J
��L
� �I� �J
�ก� � 0 ��O��W
 w(u,v) > 0 ��ก_ (u,v)   E(G) �����O� กU������J  
   S HFS�HR��
�!���
�%���L� �H��M��J�HFS�HR����  
   d[v] HFS�� ��
��������!�ก!��H��M��J�VN�!���
� v  
   Q HFS�HR��
�!���
� (vertex) �LM���I� H�J���ROU� (loop) %���L� �H��M��J�HFS� V(G)  
 ก��H�W
ก!�� u �LM!�H�J���ROU� !�H�W
ก!�ก!���LM
�^ �� Q RNM��L� � d[u] �MU��LM��� H�WM
H�W
กK�J�!��C!���LO


ก!�ก Q K���U�� �IF�� �� S K��  
 ���!�
C��ก!�� v �LM�LH�J�!�ก u  I FVN�!�� v � � VJ� d[v] > d[u] ÷ w (u,v) K�J�!��J
�HF�LM�� d[v] = 
d[u] + w(u,v) K��KกJ����LO� �!���
� v �J
���!�ก!�� u  
 ��ROU�!�ก����M� Q HFS�HR�� �� !�I�JH�J�����LM��O��LM��� ����J
�ก��  
 ก����H������H�W
กH�J�����LMH�������LM�����ก��H��WM
��LM�
����Q��ก���%���� ������ ��!���
�!��
��W
��กก� ��J�� Network Analysis �����V�U�I�J%��กU����!��H��M��J� !��������
�H�J����K��!������
F��������JHFS�IF����U���C %��%F�Kก��!��U�ก���J���H�J�����LM�Lh�����
�� �
�F�����J
��LM��� 
H�J�����LM�L�LM��������V���CI�J!�กh�����MU��LM����
�� �
�F���� RNM�� �
�F�����LM�U�����J
�!HFS��������
��ก��H��������W
Hก���
WM� _ �LMh^J��JกU����กiI�J 
 2.4. �����!���LMHกLM���J
� 
 กrT�� (2543) : 	NกT�ก��F����ก����J��CC�����H�	����^��	�������ก��!��H�J����HกiC���^��
� 
ก��L	NกT� H�	C���U�C�F����D�FG��� !������F���D��L %���L!���� �������J�VK� ������LQWO��LM��Ch���
C�LM
�����ก��K���L����ก��H�������LM��O��LM��� %����J%F�Kก�� ArcView Network Analyst K��KCC	NกT��U��Nก 
(Heuristic) ��ก��

กKCCK��!���U�X���J
�^� �����O�

กKCC� ��H�WM
�F�����ก��uvกก�CĥJ��J HQWM
��JĥJ��J
�����VC���NกF�����h� ��H������h�I�J %����JFG!!���J���������HFS����กU����F�����D���Q�
�H�J���� 
 ���� K����� (2550): 	NกT�ก��Q�y��%���ก����CC Logistics HQWM
C�����!��ก��  �VC��ก����C-� �
Q��ก���ก��Iuu��������� (กu�.) %���U�H��
K�������ก���U�H������ RNM�H�W
ก��J��DLp�������ก�� 
(Heuristic Approach) K���U�Kh��LM��CC GIS (Geographic Information System) �
� กu�.��F����ก����J
�U����C  %���ก��� �LO  %���LHF������ก���U�H������ 3 ���� �W
�����LM 1 ก��F��C�����VC��ก����C-� �
HQWM
��JH������K���
���Cก����JC��ก��Q��ก���!U���� 1,500 ���LM��JC��ก��
�^ ��FG!!�C�� �����LM 2 �W
 
ก��!��H�J����ก��H����V���  !�ก 61 ��� HFS� 55 ��� %��HFS�ก���U�H�������LM� 
H�WM
�!�กก���U����
�����LM 1 �U�Kh��LM��CC GIS �
� กu�. ��� ����ก���U�H������K���U��rTsL Vehicle Routing Problem: 
VRP ��� ��KกJFG���ก��!��H�J�����U����C���Q���� K����DLp�������ก������J��ก��!���U� Model ����J��
HFS������LM 3 �W
 ก������H�J�����VC��ก����C-� � HQWM
�
���Cก��HQ�M�!U����ĥJ��JC��ก����
����  



 

 Braca et al., (1997) : 	NกT�ก��KกJFG���H�J����H����V%��H�L��������
��ก�J��%F�Kก��
�
�Q��H�
�� CATS %����J�J
�^���Fjก��	NกT� 1992/93 �
�H�W
�K��p����� RNM��L��กH�L���LM��JC��ก���V
%��H�L�� 4,619 �� �L!��!
��V��C� � 838 !�� !U���� 73 %��H�L�� ��ก��

กKCCH�J����ก��H����V%��
�U�H���ก�� 3 ���� �W
 �����LM 1 �U�ก�������O��J
�^�QWO�X��K����CC�����H�	�^��	����� (Geographic 
Information Systems :GIS) HQWM
HกiC�J
�^��LMHกLM���J
��
���กH�L��K��%��H�L�� �����LM 2 HFS�ก��Q�y��
F��CF���� 
H�WM
�!�ก�����LM 1 HQWM
ก��C��ก��
� ���LF�����D���Q��ก�NO� K�������LM 3 HFS�ก��!����O�
����X���LMH�������LM���HQWM
��J��R
�K����LM��J�J
�^��
���กH�L�� %��H�L�� K�� GIS ��J��
��ก
���N� K���U�
��DLp�������ก����F��C��Jก�C�rTsL Capacitated Vehicle Routing Problem :CVRP  HQWM
��JHก��H�J����K��
�����ก��H����V�LMH������K���J�������� !�กก��	NกT�QC� �%��Fก���V%��H�L����M��J������H�i�HP�LM� 8 
I���� 
��M�%�� �J
���J�V��C� ���� ��H�J� 74 ��� � ��C �� 67 ��� H�WM
��J 
��ก
���N��U���� QC� �H�WM
HQ�M�
����H�i�HFS� 10 K�� 12  I���� 
��M�%�� �J
���J�V��C� ���� ��H�J� 64 K�� 59  �������U���C � ��C �� 60 
K�� 56  �������U���C  
 Fugenschuh (2009): 	NกT�ก��KกJFG���ก��!�������ก��H����V%��H�L���J��%F�Kก��F�����h� 
RNM��U�ก�� 	NกT���กH�L���LM
�^ ��H��QWO��LM��C���F��H�	H�
���� %����J���KCC%F�Kก��F�����h�HQWM
��J
��ก��F������ ����� ��H����LM%��H�L��HFv�H�L��K��ก��C��ก���
��V��D���� %����JH�����H��M�
ก��C��ก��%����Jก��กU������ก��H���H�J� (Linear Programming) � ��ก�C���KCC�Lu
���^H���M��J�� Big-M 
K�� ก�����Kh���� (Cutting Planes) �J����DLp�������ก�� K�����ก��I�J��
��ก
���N�����K����� (Branch 
and Cut Algorithm) � ��ก�C�rTsLFG���ก��!��H�J�����U����C���Q�������ก�
C����H��� (Vehicle 
Routing and Scheduling Problem with Time Window : VRPTW) K��h�!�กก���U����QC� �VJ��J
�ก��
��J�V��D�����LM�L
�^ !U�����J
�K� HQL��Q
� 
ก��C��ก��I�J %��%��H�L���J
�HFv�H�L����H����LMK�ก� ��ก��  
  

3.�
+�ก������


��
�
��   
 3.1. ก��HกiC��C����J
�^� 
 �U�ก�����Kh�ก��HกiC��C����J
�^� HQWM
�LM!��U�IF��J��ก����H������K�����Kh�ก��!��H�J����ก��
H����V��C-� ���กH�L��IF���%��H�L���LMH�J���CC��ก�� 
  3.1.1. ����	
��ก����ก����
���ก������������ 

 �U���!�J
�^�ĥJC��%����H��H�	C����������� HQWM
HFS��J
�^��
�ก��	NกT�����HFS�IFI�J
����J��ก������ %����JKCC�
CV��ĥJFก��
���กH�L��HFS�H��WM
��W
��!�� RNM���J���กก��������ก�� �
���
� ��F����ก��
� Yamane (C����, 2545) K��KC �ก�� �F����ก�

กHFS� 3 ก�� ��LM�L
����� 
ก�� �W
 
ก�� ���กH�L��
��C�� ��กH�L��F��V�K����กH�L����D��(�����O���กH�L�� F��.) I�Jก�� ����
� ��F����ก�
!U���� 1,203 ��� 35 %��H�L�� %��� �KCC�
CV��!���!U���� 1,400 ��� QC� �F����������J
�ก����J
C��ก���V%��H�L��%����� 53.8 % K� H�WM
�U������K�ก���ก�� �ก��K!กKCC�
CV��ก�� ����
� �� 3 ก�� ��LM
�L
����� 
ก�� QC� �F����������J
�ก����JC��ก���V%��H�L���
�ก�� ���กH�L��
��C�� ��กH�L��F��V�K��
��กH�L����D��(�����O���กH�L�� F��.)HFS�  55.7%,64.3% K�� 39.4% ����U���C �����O�!N�H�W
ก!���V%��H�L��
��Jก�C��กH�L����O�F��V�	NกT� !U���� 23 %��H�L�� 

H�WM
�!�ก��ก��!��H�J����ก��H����V�J
����C�LM
�^ �
�ĥJ��JC��ก����ก��!��H�J���� !�ก�J
�^�  
�LM
�^ �LM�LHQL�� 9 %��H�L�� �����O�!N�H�W
ก!��H�J������Jก�C��กH�L������C��O�F��V� !U���� 9 %��H�L�� ����LO 

 



 

 
������LM 1: ก��ก��!������
���กH�L����%��H�L��ก��L	NกT� 

"����� ������ 
 
���
�

�ก��� 
�����/�7
������: 2551 

���#����63
< ����.��63
 < =���"�63
 <  =.#��!#$% ��� 
1 ก��������� 12 28 96 390 526 
2 Q������ 104 398 603 2,311 3,416 
3 ������HDL������� - - 54 257 311 
4 	�L����^���D� 54 139 321 787 1301 
5 ��������������� - 54 298 577 929 
6 
��C����������	� 103 131 571 1,331 2,136 
7 K���
������ 15 112 498 783 1,408 
8 H�	C�� 2 9 93 214 1,211 1,527 
9 H�	C�� 5 - 59 104 537 700 

��� 297 1,014 2,759 8,184 12,254 
 
 3.1.2. ก�����������������������ก�� ก�������! �� "������ 

 ���������K� ��
�F����ก���กH�L������C��O�F��V� %�����!�
C!�ก�J
�^��LM
�^ �
���กH�L��
%��H�L��� �� _ %��ก��KC �F����ก�HFS�H�� %����JH��WM
� GPS �� � Garmin GPS III Plus ��ก����C�Q�ก��
�
��U�K�� ��LM
�^ �
���กH�L��%����� HQWM
�U�IF��J��ก��กU����!����C-� ���กH�L�� 
 3.1.3. ����#$��$�%��
��ก�����ก�� 

 H�WM
�!�กh�ก���U���!�����J
�ก����ก����JC��ก���V��กH�L��������C��O�F��V�  H�W
ก��J�V 
����C����ก����JC��ก�� !N�H�W
ก��J�V����C������ 23 �LM��M� (�������C) RNM������V��JC��ก��I�J!U������กก� �
�V�^JK���L� ���J! ���LM�MU�ก� �K����J����H�i�HP�LM���ก��H����V 40 ก�%�H���� 
��M�%�� 
 3.1.4. 	'����������(����� �-*��� ก����� 

 !�กก�����������K� ��
�F����ก���กH�L������C��O�F��V� �U���J�����VกU����F����V  
��C-� ���กH�L�� %���N����ก�������K� ��
�F����ก���กH�L�� � ��� ��_������� ��กT�����           
�^��	������
�QWO��LM h��V�� K�����Qก��!��!� %���N����กก��H�J�

ก�
��V����ก H�WM
�!�ก�V�LM��J
C��ก��HFS��V������� !N�กU������JH����VHPQ��V��������กH� ���O� %���LF����V��C-� ���กH�L���LM
��
C������O�H�	C�����������  !U���� 78 F��� ����̂F�LM 3  



 

 
 

�̂F�LM 3: F����V��C-� ���กH�L��K��%��H�L�� 9 %��H�L����H��H�	C�����������  
 

 3.1.5. ����$����������(����� �-*��� ก������,��������� 

 ����������� ��F����V��C-� ���กH�L��K��%��H�L����H��H�	C�����������  �����V��I�J
!�ก�J
�^��LM�U�ก��HกiC��C���I�J %���J
�^����ก� �������V�U������������I�J!�ก%F�Kก�� ArcGIs 9.2 
��uG�ก���� Network Analysis ��ก����H������K��F�����h� 
 

 3.2. ก��!��H�J����ก��H����V��C-� ���กH�L�� 
 ก��KกJFG���ก��!��H�J����ก��H����V��C-� ���กH�L�� HFS�ก��!U��
��̂FKCCก��H����V���V��ก����
!��� %��กU����� ����KF�� �� _ �LM�L�������Q��D�ก�CFG���K�J��U�ก����H������HQWM
���̂FKCC�LMH������
%�������V�U������O��
���ก��!U��
��̂FKCC�U����Cก��KกJFG���I�J����LO 
  3.2.1. ��	-."�$�%��ก��/ !�*
�$��ก���!���� 

 H�WM
�!�กก��ก��!������
�%��H�L����O� 9 %��H�L��K�����Qh��H�W
��
�H�	C����������� 
�����VKC �H��ก��H����VI�JHFS� 2 QWO��LM �W
 H��QWO��LM 1 F��ก
C�J�� %��H�L��ก��������� ������HDL������� 

��C����������	� 	�L����^���D�K��K���
������ � ��H��QWO��LM 2 F��ก
C�J�� %��H�L��Q������ ����
����������� H�	C�� 2K��H�	C�� 5 
 !�กKCC�
CV�������J
�ก����JC��ก���V%��H�L�� QC� � H���LM 1 %��H�L���LM�L�����J
�ก����J
C��ก���V%��H�L����ก�LM���VN� 87.50% �W
 %��H�L��
��C����������	� !N�กU������J%��H�L��
��C��������
��	�HFS�!��H��M��J�K��!����O������ก����C� ���กH�L�� K��H���LM 2 %��H�L���LM�L�����J
�ก����JC��ก���V
%��H�L����ก�LM��� �W
 %��H�L��Q������RNM��L��กVN� 88.57% !N�กU������J%��H�L��Q������HFS�!��H��M��J�K��
!����O������ก����C� ���กH�L�� 



 

 3.2.2. ก��ก'���!�*
�$��ก���!���� 

 ����O��
��LOI�JF��C���Q�J
�ก�Cก��HกiC��C����J
�^�������^�� �rTsL�LM��J��ก����H������%���� ��
HFS���O��
���DLก���������	������LM�U�����J��ก���U��������������LM��O��LM���!�กFG!!��� ��_ �LM�����V
กU����HFS�� ����H��I�J H� � ������� H����LM��J��ก��H������ก��!��!� %��C������LO��J%F�Kก�� 
ArcView 3.2 K�� ArcGIS Network Analyst 9.2 �
�C��T�� ESRI (Environmental Systems Research 
Institute Inc.) F��H�	����X
H���ก� RNM�HFS�%F�Kก���LM�U�H
���O��
���DL�
� Dijkstra (Dijkstra�s Algorithm) 
����J��ก����H������%���� ��  

    �J
กU������ก��!��H�J����H����V�LM��J���ก�C%F�Kก�� ArcGIS Network Analyst 9.2 �W
 
1. KC �H��QWO��LMก��H����VHFS� 2 H������LMก� ��I�JHCWO
��J� 
2. กU������J�V��M�C�V���LM�L����ก�J����กก� � 3 H��� 
3. กU������J%��H�L���LMHFS�!��	^���ก�����ก����C� ���K� ��H��QWO��LMHFS�!��H��M��J�K����O����

��ก����C-� ���กH�L�� �W
 %��H�L��Q������K��%��H�L��
��C����������	� 
4. กU������JH�J������ก��H����V�J����	�L���� 500 H��� %���LM���� 500 H���K�กI� �L

ก��C��ก����C� �H�WM
�!�ก���Qr��ก����
�KCC�
CV�� QC� � ĥJFก��
��LM�L�������
� ��!�กCJ��K��%��H�L��I� Hก�� 500 H��� !���������C-� ���กH�L���J����H
� 

5. กU������J��J� ����������ก��H������ %��I� ��J� ����L��ก��H������  
 ��O��
�ก��กU����H�J����H����VI�J�U�H
�X���J
�^�V�� !��!
��V��C-� ���กH�L�� �U�K�� ��
�
�V���LM�
�!��H��M��J�K��!����O����H�J��̂ %F�Kก��  ArcGIS Network Analyst %��กU������ ������������
HFS�H��� (meter) K�J��U�ก����H��������H�J�����LM��O��LM����J��%F�Kก�� ArcGIS %��HFv�%F�Kก��� 
� 
Network Analyst K��H�L�ก��JuG�ก���M� Find Best Route RNM������V��H�J����ก��H����VI�J����̂F�LM 4 
 

 
 

�̂F�LM 4: ก��!��H�J����ก��H����V��C-� ���กH�L���J��%F�Kก�� ArcGIS Network Analyst 



 

4. ?"���ก���
�����#&�
��   
 H�WM
��J��KCC!U��
�ก��!��H�J����ก��H����V��C-� ���กH�L���J��H����� Best Routing �
�%F�Kก�� 
ArcGIS Network Analyst %��!U��
�ก��!��H�J����%��H�L���LMH�J���Cก��C��ก��!U���� 9 %��H�L�� �LM�L
%��H�L��
��C����������	�K��%��H�L��Q������HFS�!��H��M��J�K����O����ก����C-� ���กH�L�� ��H��QWO��LM 1 
K�� 2 ����U���C �����V���FH�J����I�J���������LM 2  
������LM 2: h�ก����H��������H�J�����LM��O��LM�����ก��!��H�J����ก��H����V��C-� ���กH�L��H��QWO��LM 1 K�� 2 

H��QWO��LM H�J�����LM !U����F�����ก����C-� � �������(km) 
1 

(
��C����������	�) 
1 (500-1000 m) 16 7.384 

2 (1,000-1500 m) 20 13.537 
3 (1500-2000 m) 17 16.580 

4 (2000 m HFS��J�IF) 26 28.781 
2 

(Q������) 
1 (500-1000 m) 12 8.032 
2 (1000-1500 m) 15 8.549 
3 (1500-2000 m) 13 10.216 

4 (2000 -2500 m ) 10 10.854 
  
 !�ก������LM 2 �����V��J��H�J������J%��H�L����QWO��LM�LM 1 �LM�L%��H�L��
��C����������	�HFS�
!��H��M��J�K��!����O����I�J 4 H�J���� �L���������ก��H������ 7.384 13.537 16.580 K�� 28.781 ก�%�H���
����U���C K����QWO��LM�LM 2 �L�L%��H�L��Q������HFS�!��H��M��J�K��!����O����I�J 4 H�J���� �L���������ก��
H������ 8.032 8.549 10.216 K�� 10.854 ����U���C %��K� ��H�J�����L!U����!��������C-� �I� H� �ก�� 
H�WM
�!�ก�������K� ��
�F����ก���� ����	�LK�ก� ��ก��  
 

5.���
���@&-"�����*� 
 !�กก��	NกT�QC� � ก��!��H�J����ก��H����V%��H�L����H��H�	C����������� �����V�U�H����� 
Best Routing �
�%F�Kก�� ArcGIS Network Analyst ����J��ก��!��H�J����HQWM
HFS�QWO�X����ก����J��
��CC�V%��H�L��I�J 
� ��I�กi����J����กT���
����
� ��FG�����ก���U�H��
��C��������O��LO���I� I�J�U�
����H�����ก��H����VH�J����U�����J��������LO H�WM
�!�กHFS�ก������������LM��O������HCWO
��J� HQWM
��J
H����ก�C��CC�LMHก���NO�!���!N����!U��
��V��ก�����J��%F�Kก�� ProModel H�J���� ����ก��F�����h� 
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