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1�$��#�� 
 �����!���EF�E���G�H������IJKL��I�������M�N�� ��EL��F��ELI�������M����B%�����O���I�KFIJ�����N� ���
I��!����������� IJKL��P�M����B�����ก������NO �����������ก���ก���������� ��I��!������
����� �����!���EF!��M�ก��J�!����HQ!!���EL�EO�� ก��I�Kก�EL��F�%����� %��ก����P��NBB!M����M�N�� �
�EL��F��ELI������ (Gravity Location Model) XYL�ก����P��NBB!M���I��L��P�!�กก��NH���P�Z��EL��F����
�Z��	�������KJ�ก�� x,y ���ZH��������� ��ก�%�I��� IH\�J�ก���ZH����!Z�N������!Z� IJKL��P��ก����P��
J�ก�� x,y ��B�NO��EL IJKL��P��I�]���J�����N�� ��EL��-�EL^H������P� %����P%H�Nก�� Google Earth 
��ก����P��!��J�ก�� x,y ��N�� ��EL��-�EL^H������P� B���Yก�P�Z�� ��` �EL��PH��กBก����P��NBB!M���
����%H�Nก�� Microsoft Office Excel N���M�������M��B�����NBB�������	������EL�M���PIก���P����
� ���� �����LM��EL��� JB� ��M�I��EL��F��ELI��������ก��!����F�%�����O���I�KFIJ�����N� � �KB��I���M�B��� �
���F� M�I����� � !����������� XYL��M���P�P����� ���� ��LM��EL��� �K 3,348,409,000 B��/Hd �ก!�ก�EF
���!��P��Eก��J�!����� ��ก�BHQ!!��KL�` �EL�กI��K!�กI�KL��P����� ���� ��P�� I� � N�� �N����� ����
����ก��OZPH��กBก�� �����ก�P^ก�!�กG��������ก ��กe��N��������JKF��EL�EL!�!����F� IH\��P� 
 
$	�!	�$�/:  ก�����M�N�� ��EL��F�%�����; I�KFIJ�����N� �; G ����� 
 
1. ���,�
�4$ �,!	�$�/ 
 ���J���IH\�JK�I	�egก�!�EL�E�����M����N���M����^�P��PNก H��I�	^�� %��JKF��ELH�Zก�����F����
��H��I�	� ����� �P��� 85 �Z �������P H��I�	^���E���� ��ก��� �ก���H������P��� 40 ��
H����������F������%�ก ��Hd 2552 �Eก��� �ก���N� ��P��� 37 ���NO ������� �P��� 28 �FM����
�P� �P��� 19 N���ELI��K�P��� 16 %���EL�������J����EL� �ก ���NO ��������E����H����� 65.24 
B��/ก�%�ก��� XYL��E�����Z�ก� ��������KL�` !�ก��F���ก��O������NO ������� XYL�ก�����������NO �IH\�
ก����P�����P�ก�B���NO ���P�E�����KF�����!�ก 40% I��K 0.3-0.4% IJKL��กe������J��� %����P^�P
ij�!�ก^�P���J���IH\������P�����P� N��I�KL�!�กก��N� ��������P��ก�������EL�Eก���M�^�P���J���^H
��PH��%�������ZHNBBKL���ก�YF� � �O���PH�����^�P���J����EL��PIH\�I�KFIJ�����ก�����������NO ��E
H��������� IH\�O��M���PH�����^�P���J���^� IJE��J� H����������P�ก�� 



 I�KL�!�กG ������E� �J�����������P���กGY� 5,596 ก�%�N���EL/ก�%�ก��� N��H���������B������
�EL!�� ����ก�����^i��กGY��P��� 49.17 H�����IGP���G ������EH������P��� 8.27 N�P!��EH�����
��กN� IGP�G ����������G�M�^H��PIH\��������ก��O��������ก ��P��^�PEก�P�� �����F�I�KFIJ�����N� �!�กG ��
���!Y�IH\�J���������I�Kก�EL�����G��N��^�P���J����EL���N�����^�P IJKL��PIH\�J���������I�Kก��
ก�����������NO ���%��B/���������NO �����ก���ก���������� !����������� %�������!���EF
!���M��YF�IJKL��I�������M�N�� ��EL��F��ELI�������M����B%�����O���I�KFIJ�����N� ���I��!����������� Eก
��F����IH\�ก��IJ�L��Z�� ���Pก�BI�KFIJ������I�Kก��PIก��H��%�����Z���� N�����Iก��H��%�����Z����ก�B%��B/
���������NO �����ก���ก����������� ^H 
 
2. 1�$ �,5������%
�4�6�7�����8��  
 2.1. �M�I��EL��F�%����������ก��� (Plant Location) ����GY� �G���EL�EL�M����BH��กBก�!ก������
C��ก�!�����ก�� I� � %����� %ก�������P� �M���ก������  ��K���� IH\��P� �EL��F�%�����!��E�����M����� 
ก��O���N��ก���M�I���ก�� ก��I�Kก�EL��F�!Y�IH\�ก��B��ก����ก��	Yกe�N����I�������P�Z� IJKLกM����
�G���EL�ELC��ก�!�����G�M�I������^�P����กN���EH�����C���J�Z����%��J�!���� �P���� ���^�P 
�������J��C��EL�E� B����ก� �Zก�P� ���� N�����G���B ���!����JN���P���ก���M�I������ 
 2.2. HQ!!���EL�EO�ก���B� ก���������!I�Kก�M�I��EL��F� H��กB�P�� N�� ����G���B ก�� ��Zก�P� N�� �
N����� �������K����� JKF��EL�EL��F� �����J�E���  N��HQ!!��KL�`  
 C��ก�!ก����PB��ก��N��C��ก�!�����ก�����F�!��� ���P�����M������HQ!!�����ก�EL�EO�� ก��กM����
�M�I��EL��F�����กe���ELN�ก� ��ก��^H ก�!ก���ELN�����กM�^��EN��%�P��EL!���P�����M������ก��I�Kก�M�I�
�EL��F��ก�Pก�Bก�� ��Zก�P�IHl������ELก�!ก���P���Pก��B��ก�� ������EL���ก��EL^� N�����กM�^�%����L�^HN�P�
!��� ���P�����M����ก�BHQ!!�����P��KL���กก� �ก���EL!�กM����HQ!!�����ก��ก��I�Kก�M�I��EL��F�IH\���L��EL!��E
��C�J�� IHl�����I���ก����C���ก�!ก���P�� !Y�GK� �IH\�I�KL��EL�E�����M������ก N� GP�IH\����ก��EL^� 
N�����O�กM�^� �!I�Kก�M�I��EL��F��ก�Pก�BN�� ��EL��PI��������KB�����EL��P����� ��I��K��K���B�������
�����ก���กก� � 
 2.3. ก����P��NBB!M����M�N�� ��EL��F��ELI������ (Gravity Location Model)  
 NBB!M����M�N�� ��EL��F��ELI������ (Gravity Location Model) IH\�NBB!M����ELN���J�ก����K�M�I�
�EL��F��ELI��������ก��ก ��F�������K��L�ก ��P����` �ELIกEL���P�ก�B���� (Facility) %���M�I��EL��F���F�!��P�
IH\�!���ELก ��PIก���P����� ���� �����LM��EL��� %��NBB!M����EF!��������P��F�����N��N�� �!�������G���B
��F��Z B�!��� ��` B�����BI�E��ก�� NBB!M����EF�����������P�P����� ���� �IJ�L��YF� %��!�IJ�L��YF���
��กe��I���I�P����ก�BH������EL��� � NBB!M������ก� ���EIHl��������ก�����ก���EL (1) �K�P������� �
����LM��EL��� N��O��EL^�P!�กก��NBB!M��������ก���EL (2)-(3) �KJ�ก���ELI������XYL�ก ��PIก���P����� �
��� �����LM��EL��� 

                                              (1) 
 

                                                        (2) 

 



                                                       (3) 

 
I�KL 

 = �P����� ���� ���� 

 = ��������EL��P��ก����� �����P�!�กN�� ��EL��-�EL^H������P�  

 = H���������P��EL��� �����P�!�กN�� ��EL��-�EL^H������P� 

 = ����� ���� �� �� ���������N���� ��H���������P� 

 = J�ก�� ��K �EL��F�����Z��	�������N�� ��EL��-�EL^H������P� 
 = N�� ��EL��-�EL^H������P��E� ��E� ���F�N�  1 ^H!�GY�K 

 2.4. �����!���ELIกEL���P� 
 ^J%�!�� (2527) ^�P	Yกe�IH�E�BI�E�B����^�PIH�E�BI�E�IH�E�B���� ��N�� ��EL��F���%������FM����
�����������กก�B��������ก��H��I�	^�� ก��Eก����� ����G���BN��O�O��� JB� �%������FM����
�����������ก��F��Z ��B��I��I������ �EL�Z ��B��I���ELI������ � ������������ก %������FM���� 2 
��!M���� 9 %�� ��F��Z ��B��I��JKF��EL�EL^� I������ I�KL�!�ก�EHQ�����I�KL���N�� ����G���B 
 %	���  ������� (2552) ^�P	Yกe���BB%�!����ก��N��� ��%X �H������������JK�O�����g 
!���������	�EC������ N����P��NBB!M����M�N�� ��EL��F��ELI������ ก���M�I���ก����!��I��L�!�กก��	Yกe�
���JHQ!!�B�� ���������JK�O�����g %����CEก�������e���EL��PNBB�BG��IH\�I��KL��K JB� �!�ก 
����N�ก� ����� ���� ����� ���M�I��EL��F����������JK�O�����g��HQ!!�B�� ก�B�M�I��EL��F����������
JK�O�����g�EL^�P!�กNBB!M��� �E� ��P��� 0.44 XYL��E����N�ก� ��ก���P���ก !Y�IH\�ก���K����� � 
�M�N�� ��EL��F����������JK�O�����g��HQ!!�B���E����I������� ก��IH\�	Z�����B���N��ก��!������P�
Iกe���������P 
 Jianhua Yang and Mingyi Shao (2010) �M�ก��	Yกe�JKF��EL	Z���ก���ก��ก��!��%����Pก��O��
��CEก���� CGM N�� DP ^�P�M�ก��	Yกe�ก���M�I������N���H���������CEก�����M�N�� � J�P���F�
C�B��N�����HO� ก�����HO�IBKF��P�^�P!�กก������M�N�� � %����CE Center of Gravity Model (CGM) 
IH\��M�N�� �	Z���ก���ก��ก��!���ELI������ IH\��M�N�� ��ELO ��ก���M����N��H��B��������P�ก��
�EL��!�กก��J��ก���กM�^�  
 
3.  �+�ก���	������� ���# 
 ก����P��NBB!M���I��L��P�!�กก��NH���P�Z��EL��F�����Z��	�������KJ�ก�� x,y ���ZH��������� ��
ก�%�I��� IH\�J�ก�����ZH����!Z�N������!Z� IJKL��P��ก����P��J�ก�� x,y ��B�NO��EL IJKL��P��I�]�
��J�����N�� ��EL��-�EL^H������P� %����P%H�Nก�� Google Earth ��ก����P��!��J�ก�� x,y ��
N�� ��EL��-�EL^H������P� 
 � ��!Y�B���Yก�P�Z��M�I�P�� ��` �EL��PH��กBก����P��NBB!M�������%H�Nก�� Microsoft Office 
Excel XYL�H��กB�P�� J�ก�� x,y ��N�� ��EL��-�EL^H������P� ����� ������ ������ก�BN�� ��EL��-�EL^H
������P����� ��ก�%�I��� H���������P��EL��� �!�ก�P����^H���H���������� ��ก�%�ก���� Hd N������
� ���� �Iu�EL����� ��B��� ก�%�ก���-ก�%�I���  



 !�ก��F�!Y���B���ก��IHl�����N����ก��I�KL�^���F��������iQ�ก���� Solver ��%H�Nก�� 
Microsoft Office Excel %��%H�Nก��!��M�ก�����M��B����ก�������PI�KL�^�� ��`�ELกM���� 
 I�KL^�PO���JC��EL�P�ก��!�กNBB!M��� �M�O��EL^�P �K �P����� ���� �����LM��EL��� IH�E�BI�E�Bก�� 3 
ก��E �K ก��EN�ก �K��P�Eก����B���G���B (��ก^���N��NHl����)�EL� �I�K����� ก��E�EL�� �K��P�Eก����B
���G���B (��ก^��� NHl���� O�G ��) !�ก��L�H��I�	 ก��E����P�� �K�������� ���� �IJ�L��YF��P��� 10 
 
4. ��ก�� ���# 
 4.1. H����������P�ก��ก����PI�KFIJ�����N� � 
 !�ก�P�Z�H�����ก����PI�KFIJ�����N� ���Hd J.	. 2549-2552 (���������EL 1) JB� ��EN��%�P�
IJ�L��YF�I�KL�` !Y��M�H�����ก����PI�KFIJ�����N� ��EL��P��ก�����������NO �����ก���ก������������
I��!����������� �������I�IJKL�ZN��%�P�H����������P�ก��I�KFIJ�����N� �������  
 

������EL 1: N���H�����ก����PI�KFIJ�����N� � J.	. 2549-2552 
Hd 

(J.	.) 
H�����ก����PI�KFIJ�����N� � 

(ก�%�ก���) 
2548 5,673,734 
2549 6,039,507 
2550 6,067,315 
2551 7,276,943 
2552 7,900,637 

 
 I�KL�!�ก��Hd J.	. 2550 �������NO �����������!�กHd 2549 �P��� 0.28 ��I���I�KL�!�กO���
ก��Iก����กv��ก��I���������gI���ก� XYL���O�ก���B� I	�egก�!%�กIH\��Zก%X �Z ��ก�Z����� %��IuJ��
�����ก����G���� ������G�������� �M���P�P���ก��O���N��������� IJKL��P�����ก����Z ^�P 
ก��XKF���!�กH��I�	OZP��P!Y��E�P� !Y�� �O���PH�����ก��O������NO ���������������ก� ��EL���!�IH\� 
!Y�^�P�M�ก������P�Z���Hd 2550 กIJKLก����I�������EL��I�����O� �����F�!Y��M��P�Z��ELI��K�������I��Z
N��%�P�H����������P�ก��I�KFIJ�����N� ������� %����PI�����ก��J��ก�����ก��I��� �P����CEก��
G�G�NBBN��%�P�I���I�P� (��P%H�Nก�� Microsoft Excel � ����ก����I������) %���M��P�Z�H�����ก��
��PI�KFIJ�����N� ������B����GZก�P������NBBก��G�G�I���I�P������PI�KL�^� 3 H��ก�� �K 
����IH\��������P�Z� ����IH\�Hก�����P�Z� N�������EI�GE����J��� �����NH�H��� 
 !�กO�ก���M�H�����ก����PI�KFIJ�����N� �����I��������N��%�P�H�����ก����PI�KFIJ�����N� ���
���� ^�P��ก��G�G�I���I�P�^�P ����EF  

 
 I�KLJ�!��������I����������ก�� JB� �����O��NH���F�����ELIก���YF������NH���� ( ) IH\�O�
I�KL���!�ก���NH����� (X) ��กGY��P��� 96.1 N��I�KL�!�ก� ��ก�PI�E��ก�B 1 ��ก!Y����H^�P� ���ก��ก��
G�G��ELH�����^�P�E����I������ ��� ����ก����I����������NH�H��� (Analysis of Variance : 
ANOVA) �����g��IกEL��ก�BJ�����I��������NBBG�G�I���I�P� IJKL���B� ����NH���� ( ) N�����



NH����� (X) �E�������J��C�I���I�P������K^�  %����ก�����B�����g��IกEL��ก�B  !���P����G���
���B F (F-test) IJKL���B   N��  �EL����B����M���� 0.05 JB� �������B F �E
� �����B����M���� 0.02 XYL��P�ก� �� ��ELกM���� 0.05 �����F�!Y�H{�I�C  ��������� ����NH���� ( ) �E
�������J��C�ก�B���NH����� (X) ��I���I�P���� 
 I�KLJB� �� ��P�Z�N����ก���EL!M�����P��ก��J��ก����E����I������N���E����IH\�I�P����!Y�
�M�����P��ก��J��ก���N��%�P�H�����ก����PI�KFIJ�����N� ����N�����������EL 2 �����P�PกM����
������g���EL� �I�KL^� �Eก��G�G���I	�egก�!%�ก �EL!�� �O�ก���B� �����ก������NO �������  

 
������EL 2: N���H�����N��N��%�P�ก����PI�KFIJ�����N� � 

Hd  
(J.	.) 

H�����ก����PI�KFIJ�����N� � 
(ก�%�ก���/Hd) 

N��%�P�H�����ก����PI�KFIJ�����N� � 
(ก�%�ก���/Hd) 

2548 5,673,734 
 

2549 6,039,507 
 

2551 7,276,943 
 

2552 7,900,637 
 

2553 
 

8,702,242 
2554 

 
9,494,057 

2555 
 

10,285,871 
2556 

 
11,077,686 

2557 
 

11,869,501 
2558 

 
12,661,315 

2559 
 

13,453,130 
2560 

 
14,244,945 

2561 
 

15,036,759 
2562 

 
15,828,574 



 
�ZH�EL 1: N���H�����N��N��%�P�ก����PI�KFIJ�����N� � 

 
 4.2. ����� ��O����G ����N� � 
  ��ก��O���I�KFIJ�����N� �!��E� ��H��กB������� ��� ��` ����EF  
  ��ก^��� 25% 
  O�G �� 40% 
  ��� 30% 
  NHl���� 5% 
 4.3. ��F���ก��O���G ����N� � 
 ก��B��ก����ก��O���G ����N� �I��L���F�N� ก��O���G �� ก��B�� � ก��O�� ก��IH\���
N� � ก���M���PN�P� N��ก��B��!��E�����IE������ ^H�EF 
 4.3.1. ก��B�� � 

 ����F�����ก��B�� �!�IH\�ก���M���P���G���B�EL��P��ก��O���I�KFIJ�����N� ���P�E����
I�]ก�� IJKL��P^�PI�KFI�KFIJ�����N� ��EI�KFI�E��N����IE�� %���M�G ����� O�G �� ��� N��NHl���� ��
����� �� 5 : 8 : 6 : 1 ^HI�P�I��KL�B���P��IE�� %����PI��KL�B�NBBN|�I��� กM����ก��O��� 1,000 
ก�%�ก���� ��L�%�� XYL�I��KL�B�NBBN|�I��� (Hammer Mill) �E���กก���M����%��I��L�!�กก���� ���G���B
�P��B���I��KL�N�P����G���Bก]!�GZก�M�I�E�����������E (hammer motor) XYL�!��E�B�E�I�]ก` �����B �M�
��P��EL��B���G���B��P��IE�� !�ก��F�ก]!���O ����Nก���P��� ��ก�� � �����G���B�EL����E������� ก]!�
GZก�B�E��E� ^H ��ก��B����G���B��P^�P������IE����กI� ���ก]�P���P��Nก��XYL��E� �� ���EL��IE����ก
�YF�I� �ก�� %��^�PกM����������IE��^�P�EL 5 �����I���  
  



 4.3.2. ก��O�� 
 ���G���BI�KLO ����F���ก��B�� ��P��I��KL�B�NBBN|�I��� !��E��กe��� ���M���P^� 

�����G�M�^H���YF��ZH^�P N�����^� O��IH\�I�KFI�E��ก��  �����F�IJKL��P� ��Nก ก�����YF��ZHN�����G���BO��
IH\�I�KFI�E��ก�� !Y��P��Eก���M���O ��ก��B��ก��O�� ����F�����ก��O��!���PI��KL�O��NBBG����  
(Horizontal Mixer) กM����ก��O��� 1,000 ก�%�ก���� ���F� %���M����G���B�ELO ��ก��B��ก��B�� ���O��
ก�B�FM�������� ��  5 : 1 IJKL��P���G���BIก�����ก�� %��I��KL�O��NBBG�����E��กe��IH\�GY��ZH
���ก��Bก��K��YL���ก������ ��������G��!��ENก�ก���XYL�!��E�BJ����KIก�E������Z IJKL�M���P��EL��
ก��O�����G���B��PI�P�IH\�I�KFI�E��ก�� I��KL�O��NBB�EF�E�P�E�EL�����G��PO��^�P��F����G���B�EL�E��กe��
N�P�N�����G���B�EL�E��กe��IHd�ก Eก��F���������GO�����G���B^�PJ�P�ก���EI�E�� ^� �P����BHl����G���B�EL
������ N�������GO����I���^�PI��  
 4.3.3. ก����IH\�N� �  

 ���G���B�ELO��ก�B�FM�I��]!N�P�!�Iก�����ก��I����Nก ก���YF��ZHIH\�I�KFIJ�����N� � ����F���
��ก����IH\�N� � %��O ��I��KL����YF��ZH������OYF� กM����ก��O��� 44 กP�� ���E %�����I��KL�!���P
�I���IH\��P�กM����� �^H����ZกIBEF��N��� �กM����^H��PNก��� ��P^�PIH\�I�KFIJ�����N� ��EL�E����I�P�O ��
	Z���ก���ก�P�� 11 IX���I��� �Z� 10 IX���I���  

 4.3.4. ก���M���PN�P� 
 I�KL�!�กI�KFIJ�����N� ��EL^�P����EH����������KF��Z �Z� !Y��P��M�^H��ก��PN�P�IJKL IH\�ก��

�������KF���P^� Iก���P��� 15 %���FM����ก N��IJKL�M���PI�KFIJ���N�]����Iก��ก��N� � %���M�G ���EL���YF�
�ZH�M�I�]!N�P������B�^�PJ�I�� IJKL�M�^H��ก��%��Iก]BG �� H����� 2 ��L�%�� 
 4.3.5. ก��B��!�  

 �M�ก��B��!�G ����ก� �ก����e ���� 22  33  20 IX���I��� B��!�!M���� 12 กP� 
5. ��ก�� ��$��4�%�	��������� 
 I�KL^�PJ�ก�� x,y ���ZHJ�ก������!Z�N������!Z� ��P%H�Nก�� Google Earth ��ก����P��!��J�ก�� x,y 
��N�� ��EL��-�EL^H������P� IJKL��P��I�]���J�����N�� ��EL��-�EL^H������P� ����ZH�EL 2  
%��กM������P 
 

  N�� N�� ��EL��������P� (��ก^���N��NHl����I�KL��B�EL� �I�K�����) 

  N�� N�� ��EL��������P� (��ก^���) 
  N��N�� ��EL��������P� (NHl����) 

  N�� N�� ��EL��������P� (���) 
  N�� N�� ��EL��������P� (O�G ��) 
  N�� N�� ��EL^H������P� (��ก���ก������������I��!�����������) 
 



 
 

�ZH�EL 2: ��J�����N�� ��EL��-�EL^H������P� 
 

 O�ก���M�I���ก����P��NBB!M����M�N�� ��EL��F��ELI������ (Gravity Location Model) JB� � 
�M�N�� ��EL��F��ELI������� ก��!����F�%�����O���I�KFIJ�����N� ���ก�EL��� ก��E�EL 1 I�KL�Eก����B���G���B 
(��ก^���N��NHl����) !�ก� �I�K����� �KB��I��J�ก�� 672090.96, 763398.65 (Xi,Yi) ��K J�ก�� 
6.903828,100.55757 (Latitude,Longitude) B��I���M�B��� ����F� M�I����� � !����������� ก��E�EL 2 
I�KL ���G���B��!�ก��L �H�� I�	 �KB�� I��J�ก�� 673307.59,784747.37 (Xi,Yi)  ��K   J�ก� � 
7.096839,100.569224 (Latitude,Longitude) B��I���M�B�J��� M�I�I�K� !����������� N��ก��E�EL 3 



�KIJ�L�� ���� �!�กก��E�EL 1 �YF��P��� 10 �K B��I��J�ก�� 683304.17, 754477.00 (Xi,Yi) ��K J�ก�� 
6.822815,100.658752 (Latitude,Longitude) B��I���M�B�N� M�I�!��� !����������� ����ZH�EL 3 
 

 
 

�ZH�EL 3: N���J�ก���ELI��������ก��!����F�%�����O���I�KFIJ�����N� � 
 
 �P����� ���� ��ELIก���YF�I�KL%�������F��Z ��I��!�������������ก��E�EL 1,2 N�� 3 �K 

3,348,409,645.41 B��/Hd. 59,882,764,524.17 B��/Hd N��  3,687,964,142.24 B��/Hd  ����M���B O���JC�

���ก� ��^�P��!�กiQ�ก���� Solver ��%H�Nก�� Microsoft Office Excel ����ZH�EL 4 

 

ก�<���� 2 

ก�<���� 3 
ก�<���� 1 



 
 

�ZH�EL 4: N���ก����PNBB!M����M�������P����� ���� ������F���BB 
 
5.1� ����<%
�41�!�*5  
 NBB!M����M�N�� ��EL��F��ELI������ (Gravity Location Model) IH\�NBB!M����ELN���J�ก����K�M�I�
�EL��F��ELI��������ก��!����F�%�����O���I�KFIJ�����N� � %���� �I�P��P����� ���� �IH\��M���� JB� � � 
B��I���M�B��� ����F� M�I����� � !����������� �E����I������� ก��!����F�IH\�%�����O���I�KFIJ���
��N� � XYL��M���P�P����� ���� ��LM��EL��� �K 3,348,409,645.41 B��/Hd XYL��E�P����� ���� ��LM�ก� �ก��E�EL�E
ก��IH�EL��NH���G���EL��B���G���B�EL!���P��ก��O���N��ก��IH�EL��NH��� ���� � N� � ��^�ก]���ก��
J�!����I�Kก�M�N�� ��EL��F�%�������F�!��P��Eก��J�!����� ��ก�BHQ!!��KL�` �EL�กI��K!�กI�KL��P����� �
��� ��P�� I� � N�� �N����� ��������ก��OZPH��กBก�� �����ก�P^ก�!�กG��������ก ��กe��N��
������JKF��EL�EL!�!����F� IH\��P�  
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