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�ก�F���G����"
�ก  (Globalization )  ก��	M����� !�ก����N�!#"��G��	���ก��������

���!�������������OP�ก��
�����"
#�����
��"ก����N����
�����N��QR�  �M�P��
��"��ก����G��P���SN�"
������	��T���"ก�����#"���ก��P�����ก��  ��SN��#"���������P���Uก���V	������������	
�ก��ก���UW����

�ก����"ก�����
	��X���P�Y#�"��(ก���M���W��"V��  ก��(QกZ���R�!#"����P�ก��D���D�!"ก�����ก��
ก�������������" !�ก�����������	�ก[SR�  ��SN���	���������ก���N�������P�ก��
�����"ก����	������

��"ก����N�����
������N���ก�QR�  \U������V	��M�ก���M�����F��ก��	M�����"��DE��!�������M�\���NV	�����ก
ก������"����M���"�O��ก����  (Simulation  Modeling)  ��"����ก��ก�����������  
	�V	��M�ก��
�	��"D����#���"�M����������ก��O����!กY��	
#�"a��NPY�P�ก��ก���ก��ก�����������  ��กก���	��"
���#��M�����O����!ก  4  ���  ,  6  ������  6  ������
��  �M����  8 , 9  ���  2  ���
���M�	��  
	�
�����O�	�M�����O����!ก���	  6  ��� ���  6  ������
���"V	�D���F���  1  ��� ��
��ก��PY�D��
�Y��
��ก�O���#"��	�Dc�������  69.27 , 41.20  ���  92.60  ��R"��R���N��QR���ก�	�������� 1.2 , 3.79  ���  27.67  

���M�	��  F��P
��De�������������P�ก���	����"��"�O���#"
����Nก���(QกZ�กM���	  
 
��������/ :  ก��PY�D��
�Y����ก������ก�, ก���M���"�O��ก����, ������"�	���O���ก 

 
1. ����� 

ก����#"�����" !�ก����SN��	
���!�������N�D����� �F�������
������N��QR�  !�ก���Q"
��"��G��
(�ก�F��P���SN�"������	��T���"ก�����#"���ก��P�����ก��  ��SN�����"�����Q"��P�P��ก���Uก���  F��P
�
�����#���S�	���ก��!� �ก��	M�����"��ก�����SN������������������ก����#�"��D����� �F��  
��	��R"
ก�����ก����	ก��
����
�ก�����[�������Y�  	�"��R��Q"�#"\�ก����
#�\U�D��ก��ก����NP�����ก��	���
ก��ก���ก�����#"���ก�����������[QN"�Dc������"��QN"P�ก���ก��	�����������O��"ก����#"�����"
 !�ก��  
	��X���ก��ก���ก�����#"��"O����N����PY���ก��N�!	P�D����(V��  ��SN�"��ก���!	�	#����S�ก�#�
ก�����#"P��UD����SN�P�	������������OP�ก������OQ"�!	�������#"������V	��U"  ก����	�#"V	�	�������O�N�U"  
����������O�
����
��P�ก����	�#"���ก������������M�V	�"#�������"�������
#�ก��ก�����������P��ก��\U�
�M���#������������#��[QN"��������N��	�#"P��\U�����
#��������M����V�#��ก��ก   
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#ก����S�กPY��UD���ก�����#"��"O����R�  ��"���!	�#�����DEW����N����������D��ก��	���  
���V	��ก#   ก����"�\�ก����	�#"��������"V�#���UD�����N��#�������Dc���
�g�� ��SN�"��กPY�ก����"�\�
	����� [QN"�
#���!����#������กZ�����YM���W��������	��N�
ก
#�"ก��  ก����	�
��������U�ก����	�#"
�������ก�	����\�	���	  ���������OP�ก����	�#"���������DEW���M�����O����!กV�#����"��P�ก��
ก�����������P�Y#�"��N��ก����N"�������Dc�D�������ก �M�P��
��"��SN������P�ก����	�#"��������กVD [QN"
��"���R"�M�P���ก�	ก������
�ก����" !�ก��  ��กDEW��	�"ก�#�����"
���#"\�P�� !�ก����N	M�����ก��ก����ก�N��ก��
ก�����#"���ก��ก�����������  �M��Dc�
��"�������P����(QกZ���SN��������"ก����G������ก��������
��	ก��P��	���N"�QR�  	�"��R�"���������R�Q"V	���S�ก(QกZ������"ก��PY�D��
�Y����ก������ก���N����U#�M�ก�	��#�"
�
T�D����� �F��  
	�ก���(QกZ���RV	���S�ก���Z��
����#�"��N	M����� !�ก�����D��ก  ��N���M����������	�ก[SR�
��กก�#�������������กก���
��

��"ก������������"������	�ก[SR���N���M������ก�Y#���R  ��DE������N
�#"\�ก����
#����������OP�ก����"�\�ก��PY�������ก�  ��R"��R������
!����กDEW������\��\��	���
D���������
��"ก����������"�Uก���  D��ก��ก��
��"�\Y�Wก��ก��	M�����ก��ก���F��P
�����M�ก�		���
D�����������ก��O���#"  D���F��O  �RM����ก����!ก  ��������P�ก���#"���������  
	��!	D���"����"
"������� �S�  ��SN�(QกZ��F��DE��!���P�ก��PY�������ก��O���#"��������������D�����������ก��O���#"
��N��������M�����ก��ก���ก��ก�������������"���Z��F��P
���
ก��P�����ก��F��
������ก �����#"ก��
ก�������������ก�Dc� 3 ก�!#� V	��ก# ก�!#����ก��"���  ก�!#�ก��"�S� ���ก�!#��M������SR���N��N����กZ��FU��
D����(�Dc��ก�� 
 
2. �3&4�� ����'���
���
ก��
'��!� 
 2.1. �hZi�ก����	������"ก���	���O 

Dantzing  and  Ramser (1959) ก�#���#�DEW��ก����	������"�	���O�Dc�DEW��P��#����"ก��
���#"���ก�����ก��ก�����������  ��ก��ก����	ก������ก�DEW����N	��������O�	
���!��"V	�   
Solomon (1987) � ����DEW��ก����	������"�	���O�#�����กZ��DEW���Dc��UD���กM���	ก���Y�"�M����
�
T� (Integer Programming)  V	���	DEW��ก����	������"�	���O��U#P�ก�!#�DEW����N������[��[���P�ก����
�#�\��U"(Non-Deterministic Polynomial-Time Hard)  �#�����R"��N��PY��� �ก����\���� �	��� �� �r�����
�� 
Toth and Vigo(2001) �M���ก�UD�����"DEW��ก����	������"�	���O
����กZ���������M�ก�	V	��ก# DEW��
ก����	������"�	���OF��P
�����M�ก�		��������!��"�O (Capacitated VRP u CVRP) DEW��ก����	������"
�	���OF��P
�Y#�"������NกM���	 (VRP with Time Windows uVRPTW) DEW��ก����	������"�	���O��ก
(U���ก�����������������#" (Multiple Depot VRP- MDVRP) DEW��ก����	������"�	���O��N��ก���#"������
ก�������"(U���ก����������� (VRP with Pick-Up and Delivering - VRPPD) DEW��ก����	������"�	���O��N
��ก��PY��O�������	P�ก����	�#"������P���Uก�������	���(Split Delivery VRP - SDVRP) DEW��ก����	
������"�	���O��N������V�#��#�����"DE����P�ก�����#" (Stochastic VRP - SVRP) DEW��ก����	������"
ก���	���O��NPY�����P�ก����	�#"��กก�#� 1 ��� (Periodic VRP - PVRP) 

��กก��(QกZ��UD���DEW����"ก���(QกZ����#����UD���DEW��ก����	������"�	���O�Dc����
DEW��ก����	������"�	���OF��P
�����M�ก�		��������!��"�O  (Capacitated  VRP u CVRP)  ���DEW��
ก����	������"�	���OF��P
�Y#�"������NกM���	  (VRP  with Time Windows u VRPTW)  ���� �ก��P�ก��
�ก�DEW��ก����	������"�	���O��	�"��R 



2.2.1.  ����	
��

������������� (Exact Approach)  �� �ก����R���M�ก���M������ก���ก�DEW���!ก��"
��N�����O�Dc�VDV	� ��ก�#�����\��X����N	���N�!	 

2.2.2.  ����!��"��
�ก (Heuristics)  �Dc��� ���NกM���	กi�ก�����"D��ก���QR�����SN�PY�P�ก���ก�DEW��  
���������	 V	��ก# ก����	ก�!#��!	���������ก#�������Q"��	������"�	���O (Cluster First-Route Second) 
���ก����	������"�	���Oก#�������Q"��#"ก�!#��!	��������� (Route First-Cluster Second) 
 

2.2  � �กก��
�)*!�5����ก���ก�67/��ก�����
������
����� 
Ballou and Agarwal (1988)  V	��������กก��ก����	ก�!#��Uก���P��
#��������"�	���O  	�"��R 1) 

ก����	ก�!#���"�Uก�����SN��M�ก����	�#"  �����	ก�!#��Uก�����N��
M����#"��U#Pก��ก��V��ก�!#��	���ก�� ��SN��	
������"�����������#�"�
#���!	��N��	�#" 2) ��	����OP�ก�����N�����ก���#"�������
#���D	��� �����	���
�OP��
#�����  ��R"��R�������O�	�M�����O �����������������"���P�ก����	�#"�"V	� 3)ก����	ก�!#�
�Uก�����#�"��D����� �F��  �M�V	�
	�ก�����N���	ก�!#��Uก������������a  �Uก�����N��U#Vก���N�!	��ก(U���
ก����������� (Seed Point) 
	�ก���#��a ���N��Uก�������VDP�ก�!#����������D������������
T������!��"
�O 4) ������"�	���O�������กZ���������	�RM� (Teardrop Shape) ���V�#��ก��
�	ก����"������"�	���O  
5) �O��N�����	P�W#�������!���#�P�	���ก����	�#"��กก�#��O���	��Tก 6) �O����!ก���	��Tก��OUก�M���PY� 
��SN��	ก��
�	ก����"������"�	���O P�ก�����N��"����������M�ก�	P�ก����	�#" 7) �Uก�����N��U#�#�"��กก�!#�
�Uก�������SN�a ���������
��"ก��������
NM� 8) ����M�ก�		�������P�ก����	�#"��"�Uก��� (Time window) 
 

2.3  ก��'�
�����#�������
 
�Dc�ก���������������U�
	��M�����"��D��ก����"
��"�#����ND��กi��U#P��SR���N���"��PY�P�ก��

����"����M���"
��"�#��  ก���������	
ก����
��
����
�ก���ก����	��	������
����ก���	����������ก��
�������
 �� �ก���!�����"#$�ก��%���&�  '����!�(���)�����*
�&�ก��%	�+���(��)������ �ก��%�&���*�
�
�����*,�������-.��/��� �(�0����1��-.01��2������0�����3
��	������,1.(�����ก��% ��ก�4����ก��
ก!�	�*�0������*���1��5��ก!�	�*�	��.*,�� (Nodes) ���,!��	������,�5��������0�*�ก'+5��(��0�� (Arcs) 
���1������&+�����	�����.*�,�(��.* �*
ก!�	�*��
������	�����.*,���� �,���(�(������0��ก��% �(�
���
กก��%�����(�ก#4�*��ก(�����5��� ก��%���ก!�	�*�5!�	��ก (Weighted graph) �*
������������ก!�	�*�	�ก�-�0��
��ก��%����������&����
 ��
���� 	�+���(� '����� ��!���������������� �(- ���
ก�!��������*��ก(�����5�*���� 
�5!�	��ก����0�� ��ก��5����&���5�,����3� (Algorithm) ��+��	��+5����-��ก���(��0���������	���0�'�����%8�ก
&��
�������
,����5�,����3���� E.W.Dijkstra (Dijkstra�s Algorithm,1959)  

 

2.4  ก����� !�����ก��"#   
Kelton,et al.(2007) V	�P���M��M�ก�	����ก���M���"�O��ก����V���#�  �Dc�ก�����ก��P�ก���กT�

����������U���"ก��ก���ก���M�"��
#�"a��N�ก�	�QR���ก�O��ก����ก��	M�����"�����"  ��SN��M�������"
��
���P�ก���M���"�O��ก����  ��N�!#"(QกZ�ก��	M�����"��P���กZ��ก���M�"��DE��!�����S��Dc�����M���"��N
��ก����ก�����SN�����
��"ก��PY�"��P�����
  
	�PY�
D��ก����"�������
���P�ก���M���"
�O��ก���� 



��R"��RV	�����ก������M������กV	��M����������ก���M���"�O��ก����D���!ก
�PY�P�ก���ก�V�DEW��
ก����	ก��
#�" a �����R"ก����	������"ก���	���O     �!� \�����" (2549) V	�(QกZ�ก�����ก���M�"��
��"���Z��\U�P�����ก�����#"������
����#�"��#"��QN" ������!D����P�ก����	������"���#"�QR�����D��ก��  
�S�  ก����	������"�	���O	����� V�#����
�g�����กi�ก�����NY�	���  ก����	�#"������
��
���"�����	��
�O��N
��
�� (Fixed Schedule) �M�P���ก�	DEW��ก��PY��O���#"��#�"V�#�ก�	D����� �F���U"�!	  ���ก"��
��"
PY�����P�ก����	������"�	���OP��
#������Dc���������Y�N�
�"  ��"������"��N���ก"����	������"�	���OV�#
������YM���W ���
��"������M�D�QกZ���ก���ก"������O [QN"����U�	�"ก�#�����������\�	���	  ��SN��Uก���
���M������ก�QR� ���ก"����
��"��������P�ก��(QกZ�������"����"SN��V�
#�"a��N�ก�N�����"  ���Y��(���  ���#�
���������(2548)  V	�(QกZ��UD�����"ก��P�����ก������#"\U�
	������"���SN�"���	����OD���F�Y�
�
�R����  
��SN�"��กDEW���O��NP�����ก��V�#��	����"ก���M������ก�#�"���N�����DEW����SN�"��������P�ก���	����"��N
V�#��#���  ����ก����	������"�	���O����
O!D���"����SN���G���UD������ก���OY�
�
�R����  
	��Dc�ก��PY�
�����O����#�"�������VD��"
�"���
#�"a  �����SN������������"�	���OP����D����� �F���U"�!	  [QN"�Dc�
������N�������S	��!#���กก�#��	��  ��N��S�  �M������"�O��NP�����ก�����D�\��
��D�������ก�#�"���N��  

	����������������U#P������
��NกM���	  �����ก���	����"	���������"��N��R���N�!	  [QN"���	���กก��PY�
������R�S�  ����������ก��P�����ก����N��#���D���������	����"ก��D�����\U�
	����  ��R"��RV	�PY�
D��ก��
�����#�P�ก���M���"�O��ก����  [QN"���UD���ก���M������������"��N�������  	����� �ก������
�ก
���ก��� Q�  [QN"�Dc��� �ก���ก�DEW����N�������ก����N������V�#�Dc��Y�"�����U"  \���NV	���กก��(QกZ����#�  
ก����������"��N�������
	�ก��PY�����
�ก���ก��� Q�V	�\���� ���N���������N�!	 
 
3. '�.����
������'���
 

ก��	M�����"��������M�����ก���(QกZ�
����#�" �Dc����Z����N	M����� !�ก�����D��ก 
	������
��"
ก��(QกZ��S��SR���NF��
������ก   D��ก��	�����"���	X��Y�"����  D������!��  ����ก��  �����!�� 
��	  
����" ��� Y��!��  ��R"��RV	���ก���กT�����������������U���N�ก�N�����"  �S�  �M�����O D���O��O�����!�O  
���ก���#"  �M���N"[SR���ก����  �O����N
�R"�������(U���ก�����������  ����U������D~	P��#  ����U�O��  ������N
PY�P�ก����O#��������  Y#�"������N�!	�#"�����O���������V	�  �UD���ก����	�#"���ก�����������VD��"�������
D�����"  
	��M�ก���กT�����U���N�ก�N�����"P�ก���M���"�O��ก����ก��ก�������������"ก���(QกZ�  
V	��ก#  ����O�Nก����������"P���N"[SR�  �M�������ก��P�ก����N"[SR��
#�����R"  D�����ก����N"[SR���"�
#��
���ก��  D����
���"������P��
#�����ก����ก�������������Nก�������U#P��SR���N��N��P�(QกZ�  �Dc�
�������� 1  D�  
�R"�
#�	S���ก���� 2552 OQ"�	S�� ������ 2552 ��ก�Uก����M����  466  �!	�#"  
	���
D����
���	�#"�X��N�D����� 14,200 m3   ��R"��R��SN��M�����U�	�"ก�#��VD�M�ก��������������UD���ก��
ก�����
�� (Distribution) ��N���������"����U�  
	�ก��PY�
D��ก�� Input Analyzer    �Dc�
�	U���QN"P�

D��ก�������#�   
 
 
 
 
 



4. ก��!!ก���ก���� !� 
��SN����M�
��
����
O!D���"����""������� �Q"V	���ก���ก���	��" 	�"
#�VD��R 
4.1 ก������"����M���"��SN�(QกZ�\�ก������กก��ก�����������P�DE��!��� 
ก����ก���ก���	��"��SN�(QกZ�\�ก������กก��ก�����������P�DE��!�����"ก���(QกZ�  
	�

V	�กM���	���������	P�ก�������
D��ก����ก�Dc�  3  �#��  	�"��R 
1)  ก������M���N"[SR����D�����ก����N"[SR�  (Receipt & Consolidate  Order)  [QN"�M�ก��กM���	��
��ก��
��������"Y�R�"�����
���"����ก���M�"�� (Schedule)  �������
O!����������  1  Y�R���#�"V�#�M�ก�	�M����  
���OQ"ก��กM���	�!���กZ�����(Zก����
O!��N\#��������F��P�����	����Y#�ก�� 
2)  ก����	�O��SN�������!�ก��ก���ก��ก�����������  (Transportation To Distribution)  
	����O����!ก  
4 , 6 ��� 6 ������
��  ก�#���S�  �Dc�ก����	���������ก�F��P
��"SN��V�	����RM����ก����!ก�M�����
�O����!ก���	
#�"a  ��SN������U#ก�����ก��ก���M���"�O��ก������"ก��ก���ก����������� 
3)  ก��ก�����������
��������"ก���	���O���ก  (Routing To Distribution)  ก�#���S�  \U�������M�ก���กT�
����U���N�ก�N�����"  V	��ก#  ��N
�R"���������	�ก[SR�  (U���ก�����������  ���OQ"ก���กT�����U��Y�"�O�
�	�������
P�ก��ก�����������  ก���QR�-�"��"������ 
 
  4.2 ก����ก����M���������SN�ก���M�[RM���"ก���M���"�O��ก����   
  ก��D�����\�P�
������M���"�O��ก����  ��กM���	�������P�ก��D�����\�(Replication 
Length)  ��"�
#�����  ��SN�P����!	ก��D�����\�
��������NกM���	  ก��กM���	�������P�ก��
D�����\�
������M���"�O��ก����  �����O�M�V	�	���ก���	��"D�����\�
������M���"�O��ก����
[QN"���M����ก��D�����\�[RM�  (Number of Replication)  
	��#���������	M�����ก��ก���ก��ก�����������
��R"������"�O����!ก��R"  3  D���F�V	�\���� ��
ก
#�"ก��  ��กก���	��"���#����#��X��N��U"�!	  0.681  
���  Half  Width  ��#�ก��  ±  0.0172  ��SN��M�������#�  Replication  ��N��PY�D�����\�����M���"[RM�  
��#�ก��  14  ��� 
 
  4.3 ก��
����������OUก
��"��"
���������U�   
  ก������"
������M���"�O��ก������R�  �M��Dc�
��"��ก��
����������OUก
��"ก#���M�VDPY�"��   

	�
�����
��"�������������  ��SN��M�P���ก�	������N�P��#�
�������R�������OUก
��"  ���\���� ���กก��
D�����\�������Pก������"ก���O��ก�������"��N	M�����"��  [QN"
��"V	�\���� ���N��U#P�Y#�"��NกM���	V��  ��
�Y#���R�ก���M�
�������NV�#���U�����PY�"����R�  ����M�P���ก�	\ก����
#�ก����"�\�ก��	M�����"�����
ก��PY�������ก�  
	�P�ก��
������
������M���"�O��ก���������O��#"V	��Dc�  2  ��R�
��  V	��ก#  
ก��
����������OUก
��"��"
������M���"�O��ก�������ก���D�������������M���"ก���O��ก�������"
(Kelton,et al.,2007) 
  4.3.1 ก
"
"�+�����
,-.ก
/�01�02��+�
3�0�-
4ก
"56   
  �Dc�ก��
����������OUก
��"��"
������M���"�O��ก����   
	�"���������R���M�ก��
กM���	�"SN��V�ก��
������
#�"a�Dc��#��a	�"��R 
1)  ��
��ก����������"�M���N"[SR�  ���ก�����ก��ก���M�"��P�ก��ก�����������  
	�กM���	P����ก������"
ก����������"D������M���N"[SR��Dc�����"��N 



2)  กM���	�M�������P�ก�����
������M���"�O��ก����[RM�  ��#�ก��  1 ���  
3)  กM���	��������P�ก��D�����\�  ��N  208  Y�N�
�"  ��R"��R��SN�"��ก��กZ��ก��ก������������Dc����
ก��PY�������"�	���O���ก  (Master  Route)  ��N
��"��ก��
���������D����D��N���!กa�	S��  
	���
��������ก���M�"���Dc�  8  Y�N�
�"
#����  ��������ก���M�"��  26  ���
#��	S�� 
4)  V�#�M��Q"OQ"�#��������	���SN����N�ก�	�QR�  (Half  Width) 
   4.3.2  ก
"78"�9�7��9�
:�2��+�
3�0�-
4ก
"56ก:��-
4ก
"56+"�0   

ก��
����������OUก
��"��"����U���R�  �����O�M�V	�
	�ก���D�������������#�"ก��
D�����\�
������M���"�O��ก��������������U��O��ก�������"��N����กZ��ก����	�กT��Y�"�O�
���R�    
���#�\�ก���M���"�O��ก����ก��ก�������������	����"ก��ก��	M�����"��DE��!���   
 
5. ; ก��'���
 
 5.1  \�ก��	M�����"��DE��!���
	�PY�ก���M���"�O��ก����   

ก���	��"\U������V	�กM���	
���D�
#�"a��N�ก�N�����"  ��SN�PY�P�ก����	\���กก���M���"�O��ก����  
��R"��R�Q"V	�กM���	
���D���SN�PY�P�ก������!�  �S�  �M����������ก�  ���
���D�P�ก��
�����"  �S�  
��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก�  �M�������P�ก����N"ก��������������D����� �F����"������ก�P�
ก��ก�����������  F��P
�ก������!���ก������ก���N����U#��#�"�M�ก�	  
	�V	���ก���D��N���D�"�"SN��V���"

���D�����!�  ��R"��R�  10  ก���   ��R"��R\U������V	��M�ก��กM���	�#��M�����OP��
#��ก��� Scenario 	���ก��
กM���	P���	�M�����O�" Scenario �� 25% 	�"
���"��N  1 
	��M�ก��D�����\�V	�	�"
���"��N  2     

 
      
���"��N  1  ��	"ก��D����M����������ก���"�
#�� Scenario  (�M�������) 

Scenario ������0ก���� 4   �! ������0ก���� 6   �! ������0ก���� 6   �!������ 

Scenario  1 8 10 3 
Scenario  2 7 9 2 
Scenario  3 6 8 1 
Scenario  4 5 7 3 
Scenario  5 4 6 2 
Scenario  6 3 5 1 
Scenario  7 2 4 3 
Scenario  8 1 3 2 
Scenario  9 2 2 1 
Scenario  10 1 1 3 

 
 
 
 
 




���"��N  2  ��!D\�ก���	��"��กก���M���"�O��ก������กก���	��"��R"  10  ก��� (Scenario) 
��06; ก���� !���*�  10  ก�"� 

Scenario 

Utilization 
(  
6!�#
(K�5#  ) 


' ���*�����!���	
�ก��M��0� 
(  ���'���  ) 

����'�
���
''��� 
(  �!�  ) 

4  
 �!

 

6  
 �!

 

6  
 �!

���
��

� 

4  
 �!

 

6  
 �!

 

6  
 �!

���
��

� 

4  
 �!

 

6  
 �!

 

6  
 �!

���
��

� 

1 0.681 0.374 0.650 0.00 0.81 0.50 195 116 48 
2 0.800 0.400 0.908 0.00 13.77 3.29 202 112 50 
3 0.873 0.461 0.983 0.02 50.2 3.92 196 114 52 
4 0.971 0.520 0.652 0.03 0.34 16.43 198 112 48 
5 0.985 0.617 0.901 0.17 3.70 35.70 196 114 49 
6 0.988 0.762 0.972 0.69 16.57 51.44 195 119 50 
7 0.988 0.897 0.684 5.15 0.27 60.63 195 114 51 
8 0.992 0.975 0.867 12.09 3.75 77.89 194 111 47 
9 0.990 0.987 0.980 46.27 50.70 65.58 195 115 49 
10 0.992 0.992 0.670 71.91 1.84 82.92 192 112 49 

  
 ��กก���	��"���#��O��ก������N  10   �Dc�ก��	M�����"��P�DE��!�������
��ก��PY�D��
�Y����ก
������ก��O����!ก�
#��D���F��Dc�VD��#�"�������  �
#��SN�"��กF��P
�ก���	��"	�"ก�#��V�#�����O
��\���� ���N�������  ��SN�"��ก��ก
��"ก��PY�D��
�Y����ก������ก�P���
����N�U"P���"�	���ก����R����#�
���M����Y�R�"����N��������ก��U"�!	��ก	����Y#�ก��  	�"��R�\U�������Q"V	��M�ก���	��"\#��ก������	����"
������ก��O���#"��N�������P�ก��ก�����������  (Optimization for Resource Level on Product 
Distribution)  
	�PY�
D��ก��  OptQuest  ��SN�������������M����������ก���N�������F��P
�ก��กM���	
��
O!D���"��P�ก���M���"�O��ก���� (Objective Function) ��N
��"ก��PY�D��
�Y����ก������ก���#�"�U"�!	
F��P
�������ก���N����U#��#�"�M�ก�	  
	��� Lead time 
����
�g����NกM���	 ������ก�V��O��ก����ก���#"
����������#�Y�����ก����������SN����#"������ ��กก���	��" ���#� �M�����O����!ก 4 ���  8  ��� 
�O����!ก 6 ��� 9 ��� ��� �O����!ก 6 ������
�� 2 ��� ก#�P���ก�	��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก��U"�!	  
	�"
���"��N  3 ��� 4   
 
 
 
 
 
 
 



 
���"��N  3  ก��D�����\���NV	���กก���M���"�O��ก����\#��
D��ก��  OptQuest  (�D����[T�
�) 
 

To Be Analyzer Type Average 
Half  

Width 
Minimum 
Average 

Maximum 
Average 

Utilization 
4W 0.6927 0.03 0.6313 0.7888 
6W 0.4120 0.02 0.3686 0.4656 

6W Jumbo 0.9260 0.04 0.8014 0.9861 

Delay  Time  
Delivery 

4W 81.0714 4.49 66 92 
6W 58.9286 5.40 45 78 

6W Jumbo 7.2857 3.08 2 19 

On  Time  
Delivery 

4W 113.14 7.46 93 133 
6W 54.2143 3.01 42 60 

6W Jumbo 38.7857 5.05 23 49 

Trip 
4W 196.21 5.13 180 210 
6W 114.07 5.35 100 132 

6W Jumbo 50.5000 3.49 43 60 
 
 
���"��N  4  ��!D\�ก���	��"ก��PY�������ก���NV	���กก���M���"�O��ก���� 
 

อัตราการใชประโยชน(%)

68.07%

37.41%

64.93%69.27%

41.20%

92.60%
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4  ลอ 6  ลอ 6 ลอจัมโบ

ประเภทรถ
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จํานวนสินคาลาชา (งาน)
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4  ลอ 6  ลอ 6 ลอจัมโบ

ประเภทรถ
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��ก
���"��N  4  ��	"ก���D����������F��ก��	M�����"��P�DE��!���  [QN"��������ก��O����!ก
Y��	  4,6  ���  6  ������
��  �Dc��M����  8,10  ���  3  ���  
���M�	�����F�����"ก��D���D�!"
ก�����ก��  
	���	��ก��
��ก��PY�D��
�Y������M������������N��ก��ก������#�Y��
	�\���� ��Dc�VD��#�"
�������	�"��R 
1)  �O����!ก���	  4  ���  ��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก�  (Utilization )  �Dc�      69.27 %  
	���
�M����������ก���U#��N��	��  8  ���  ����������N��ก��ก������������#�Y���Dc�  81  "�� 
2)  �O����!ก���	  6  ���  ��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก�  (Utilization )  �Dc�  41.2 %  
	����M����
������ก���U#��N��	��  9  ���  ����������N��ก��ก������������#�Y���Dc�  59  "�� 
3)  �O����!ก���	  6  ������
��  ��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก�  (Utilization )  �Dc�  92.6 %  
	���
�M����������ก���U#��N��	��  2  ���  ����������N��ก��ก������������#�Y���Dc�  7  "�� 
 ��R"��Rก��D����D��N���M����������ก����ก��D���������"ก�����#"�������O�M�P����
��ก��PY�
D��
�Y����"������ก����N��QR��X��N�  11  % 
	���N���M�����O����!ก�	�"��R"��R� 2 ��� �����"����N���#"
�#�Y���	�" 18.33 %  

 
6. ��!
��!���
	���
5�� 

��ก\�ก���	��"\U������V�#V	���P���SN�"��
��ก��PY�D��
�Y����ก������ก�����"D��ก���	���  
��SN�"��ก��V�#�����O���M�
����N�������V	� �����ก��ก�������
��"	M�����"����#"ก��������SN�P���Uก���
V	���������Q"��P��U"�!	   	�"��R�P�ก���������������#��P�ก����	���������ก���SN�����!�ก��ก�����
������P���
T�D����� �F��������������R�  \U������V	�(QกZ�OQ"��������P�ก��ก�����������V	���#�"�������  
������������X��N�P�ก���#"����������#�Y��  
	��Q	��
�g��ก���M�"��Dก
� ��กก��ก��
��"�!#"������S�
���N�D����� �F��P�ก��P�����ก����N�U"�QR� ก�#����ก�����QN"�S� ก�����N���
��ก��P�����ก���ก#�������D��ก��N
�U"�QR� \���NV	����
ก
#�"VD��ก\�ก��(QกZ���R ��������
��"���N��M�����OP������N��
��ก��PY�D��
�Y��
��"������ก�
	��X��N�������	�"  
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